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目的・目標

本研究会は自動化のための力覚検知技術の基礎・応用技術を
習得し、埼玉大学並びに協議会会員の技術シーズを深化させ、
社会・産業界のニーズ解決に貢献することを目的とする。
産学連携での研究会活動を通じ、研究成果の技術情報の公開、
ステップアップのための補助金の獲得・共同研究の実施、
参加企業の事業への具体的な活用に繋げて行くことを目標とする。

活動内容

・基礎知識習得のための講義開催
・課題の共有のためのニーズ・技術情報収集
・技術シーズ深化のための研究会の開催
・事業への落とし込みの検討

埼玉大学産学官連携協議会
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